
ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ 

ПРОФЕССИОНАЛЬНОГО МОДУЛЯ 

ПМ.02 Осуществление комплекса работ по узловой сборке и пусконаладке 

промышленных роботов на технологических позициях роботизированного участка 

Область применения рабочей программы  

 Рабочая программа профессионального модуля является частью основной образовательной 

программы в соответствии с ФГОС СПО 15.02.11 Техническая эксплуатация и 

обслуживание роботизированного производства  

  

Цель и планируемые результаты освоения профессионального модуля: 

В результате освоения профессионального модуля студент должен освоить основной вид 

деятельности Осуществление комплекса работ по узловой сборке и пусконаладке 

промышленных роботов на технологических позициях роботизированного участка и 

соответствующие ему общие компетенции, и профессиональные компетенции:  

  

Перечень общих компетенций:  

Код  Наименование общих компетенций  

ОК 01.  Выбирать способы решения задач профессиональной деятельности, 

применительно к различным контекстам.  

ОК 02.  Осуществлять поиск, анализ и интерпретацию информации, необходимой для 

выполнения задач профессиональной деятельности.  

ОК 03.  Планировать и реализовывать собственное профессиональное и личностное 

развитие.  

ОК 04.  Работать в коллективе и команде, эффективно взаимодействовать с 

коллегами, руководством, клиентами.  

ОК 05.  Осуществлять устную и письменную коммуникацию на государственном 

языке с учетом особенностей социального и культурного контекста.  

ОК 06.  Проявлять гражданско-патриотическую позицию, демонстрировать 

осознанное поведение на основе общечеловеческих ценностей.  

ОК 07.  Содействовать сохранению окружающей среды, ресурсосбережению, 

эффективно действовать в чрезвычайных ситуациях.  

ОК 08.  Использовать средства физической культуры для сохранения и укрепления 

здоровья в процессе профессиональной деятельности и поддержание 

необходимого уровня физической подготовленности.  

ОК 09.  Использовать информационные технологии в профессиональной 

деятельности.  

ОК 10.  Пользоваться профессиональной документацией на государственном и 

иностранном языке.  

ОК 11.  Планировать предпринимательскую деятельность в профессиональной сфере.  

  

Перечень профессиональных компетенций: 

Код  Наименование видов деятельности и профессиональных компетенций  

ВД 2.  Осуществление комплекса работ по узловой сборке и пусконаладке 

промышленных роботов на технологических позициях 

роботизированных участков  



ПК 2.1.  Планировать процесс выполнения своей работы на основе конструкторской 

документации промышленных роботов и планировки роботизированного 

участка.  

ПК 2.2.  Выполнять сборку узлов промышленных роботов на технологических 

позициях роботизированных участков в соответствии с конструкторской 

документацией.  

ПК 2.3.  Выполнять комплекс пусконаладочных работ промышленных роботов на 

технологических позициях роботизированных участков в соответствии с 

требованиями конструкторской документации.  

ПК 2.4.  Выполнять настройку и конфигурирование программируемых логических 

контроллеров промышленных роботов в соответствии с принципиальными 

схемами подключения.  

ПК 2.5.  Разрабатывать управляющие программы промышленных роботов в 

соответствии с техническим заданием.  

  

 В результате освоения профессионального модуля студент должен:  

Иметь 

практический 

опыт  

Проверки роботизированных устройств на точность 

позиционирования  

Сборки узлов роботов на технологических позициях 

роботизированных участков в соответствии с конструкторской 

документацией  

Наладки механических и электромеханических устройств роботов  

Выполнения настройки конфигурации работы роботов  

(манипуляторов) в соответствии с техническим заданием 

Осуществления пусконаладки роботизированных устройств для 

фасовки и упаковки твердых, сыпучих и жидких предметов, 

установки, снятию или кантованию изделий любой формы с 

применением захвата  

уметь  Разрабатывать технологические этапы проведения пусконаладочных 

работ  

Выполнять расчеты, связанные с наладкой работы роботов  

Настраивать механические и электромеханические системы роботов  

(манипуляторов)  

Выявлять неисправности в работе роботов  

знать  Приемы определения причин сбоев в работе роботизированных  

устройств, профилактику их возникновения  

Способы оценки качества пусконаладочных работ  

Методы расчета параметров роботизированных участков сварочных, 

сборочных, металлообрабатывающих, покрасочных и раскройных 

работ  

Понятие о рабочем пространстве и рабочей зоне робота 

Классификацию роботов по типу производств, характеру 

выполняемых операций, по числу подвижностей, по типу силового  

привода, по системе координат, по грузоподъемности  

Назначение и особенности узловой сборки роботов  

Электрические, гидравлические или пневматические приводы,  

применяемые на роботизированных производствах Основные 

узлы и элементы промышленных роботов  



Порядок подготовки технического задания на пусконаладочные 

работы и сервисное обслуживание роботов (манипуляторов) 

Понятие и основные этапы пусконаладки промышленных роботов  

Модульное построение элементов роботизированных участков 

Роботизацию процессов перемещения деталей и заготовок между 

производственными участками  

Исполнительные устройства роботов, их классификацию и 

характеристики  

Среды и языки программирования роботов  

Технические показатели, характеризующие промышленные роботы 

Классификацию и характеристики чувствительных элементов и 

средств передвижения в пространстве, применяемых в 

роботизированных установках  

 


